H|ION

technology

Robot moévil para aplicaciones de
apilado
ERC 213a / 217a

Altura de elevacién: 3100-4400 mm / Capacidad de carga: 1300-1700 kg

JUNGHEINRICH



ERC 213a/ 217a
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ERC 213a/ 217a

ERC 213a

Mastil de elevacion doble ZT

ERC 217a

Mastil de elevacion doble ZT

Elevacién (h3)

3100 mm
3800 mm
4400 mm
Elevacién (h3)

2840 mm
3540 mm

Altura del mastil de
elevacion
replegado (h1)

2150 mm

2500 mm

2750 mm

Altura del mastil de
elevacion
replegado (h1)

2150 mm

2500 mm

Elevacién libre (h2)

200 mm
200 mm
200 mm
Elevacién libre (h2)

200 mm
200 mm

Altura del mastil de
elevacion extendido (h4)
3625 mm

4325 mm

4925 mm

Altura del mastil de
elevacién extendido (h4)
3495 mm

4195 mm




Tabla VDI

Version: 03/2025

T
111 ! Fabricante (abreviatura) Jungheinrich
3 12 3 Nomenclatura del fabricante ERC 213a ‘ ERC 217a
.g I Grupo de traccion Eléctrico
c I 1
Z 14 | Manipulacién Sistema automatico
'-6 | 1
3 1.5 | Capacidad de carga/carga Q kg 1300 ‘ 1700
ful I 1
g 116 | Distancia al centro de gravedad de la carga [ mm 600
i 18 E Distancia a la carga X mm 659
1.9 | Distancia entre ejes y  mm 1496
1l l
T T
'2.1.1 | Peso propio (incl. bateria) kg 1410 1460
2 3 2.2 3 Peso por eje con carga delante/detras kg 1060 /1650 1080 /2080
g |
123 | Peso por eje sin carga delante/detras kg 985 / 425 1000 / 410
I 1
—
131 | Bandajes Poliuretano (PU)
I 1
% ! 3.2 ! Dimensiones de ruedas, delante @ 230 x77
©
§ 3 3.3 3 Dimensiones de neumaticos, detras @ 85x 110 ‘ @ 85 x 85
wv
B 134 Ruedas adicionales @140 x 54
9]
2 135 | Ruedas, nimero delante/detras (x = con traccion) Ix+1/2 ‘ Ix+1/4
1 1
137 | Ancho de via, detras bll mm 400
} t
4.2 | Altura del mastil de elevacion replegado (h1) hl mm 2075
1421 1 Altura total h15  mm 2285
4.4 | Elevacion (h3) h3  mm 3100 2840
I I
w145 | Altura del mastil de elevacion extendido (h4) h4  mm 3650 3520
O I 1
@ 1415 | Alura de horquillas bajadas h13  mm 90
_Q I 1
2 1419 | Longitud total 1 mm 2393
ko] I 1
5 | 4.20 | Longitud hasta dorsal de horquillas 2 mm 1158
[} I 1
= 14211 Ancho total bl mm 965
I I
' 4.22 ' Dimensiones de horquillas s/e/l. mm 56 x 185 x 1235
E 4.25 E Ancho exterior sobre horquillas b5 mm 570
1432 Margen con el suelo, centro distancia entre ejes m2 mm 28 ‘ 20
1 Il
T T
» |51 !Velocidad de marcha con/sin carga km/h 9/9 ‘ 717
e
o |
% 1510 | Freno de servicio generador
9]
& 1
——
3 16.1 ! Motor de traccion, potencia S2 60 min kW 32 2,8
O 1 1
S o _8 ! 6.2 ' motor de elevacion, potencia con S3 kW 3
oecc
2 9163 | Bateria segun DIN 43531/35/36 B3PzS
20
oV % 6.4 | Tension de bateria/capacidad nominal V / Ah 24/ 375
o I I
= 6.5 | Peso de la bateria kg 273
Il 1
T T
181 ! Tipo de mando de traccion speedCONTROL CA
I
3
6 110.7 | Nivel sonoro segun EN12053, al oido del conductor dB (A) 64
I
I
I
1

- Esta hoja técnica conforme a la directiva VDI 2198 indica solo los valores técnicos del equipo estdndar. Un bandaje diferente, otros mastiles de

elevacion, dispositivos adicionales, etc, pueden dar otros valores.

- 4.2.1: con opciones adicionales (como, p. €j., carga de automoviles, Floor-Spot, deteccién de obstaculos elevados) h15 +100 mm.




- 5.1: en servicio manual 3,0 km/h. Velocidades de marcha en sentido de carga: max. 5,4 km/h (1,5 m/s).
- 5.1: en la ERC 213a con paquete de equipamiento Efficiency 7,0 / 7,0 km/h
- 6.1: en la ERC 213a con paquete de equipamiento Efficiency: 2,8 kW
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